
Camilo Chiang 

Potentiale der Digitalisierung für den 
Obst- und Beerenbau

20240220 - FutureLab



Camilo Chiang 

La numérisation dans l'agriculture 
Situation en

Entreprises avec numérisation 18083 38.83%
Entreprises sans numérisation 28491 61.17%
Degré de numérisation - produit intelligent et 
connecté 1977 4.24%
Degré de numérisation - système en réseau avec 
plusieurs produits 833 1.79%

La numérisation sur le terrain - pour l'irrigation 458 0.98%

Risques de la numérisation - Peur du contact/pas 
d'intérêt pour les technologies 8949 19.21%
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La numérisation dans l'agriculture 
Situation en
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TLR 1 TLR 2 TLR 3 TLR 4 TRL 5 TRL 6 TRL 7 TLR 8 TLR 9

Regarder vers l'avenir
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TLR 1 TLR 2 TLR 3 TLR 4 TRL 5 TRL 6 TRL 7 TLR 8 TLR 98% in der  

Vue sur le terrain : insectes
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Vue sur le terrain

TLR 1 TLR 2 TLR 3 TLR 4 TRL 5 TRL 6 TRL 7 TLR 8 TLR 92% in der
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Vue du champ : rendement

Arbeit von Philippe Money - 2017
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TLR 1 TLR 2 TLR 3 TLR 4 TRL 5 TRL 6 TRL 7 TLR 8 TLR 9

Bilder von Bleasdale et al., 2022

Vue sur le terrain : Maladies
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1% in der

Vue sur les plantes

Arbeit von Thainna Waldburger (22/23) 
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Behind the scenes of Dyson farming with James Dyson 

1% in der 

Vue sur les plantes : Robot et récolte

TLR 1 TLR 2 TLR 3 TLR 4 TRL 5 TRL 6 TRL 7 TLR 8 TLR 9

https://www.youtube.com/watch?v=n0miKj4UOiA
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TLR 1 TLR 2 TLR 3 TLR 4 TRL 5 TRL 6 TRL 7 TLR 8 TLR 9

30 Äpfel pro Minute!

1% in der  

Vue sur les plantes : reconstruction 3D

https://community.element14.com/technologies/industrial-automation-space/b/blog/posts/advanced-farm-recently-deployed-its-robotic-apple-picking-harvesters
https://community.element14.com/technologies/industrial-automation-space/b/blog/posts/advanced-farm-recently-deployed-its-robotic-apple-picking-harvesters
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Que voulons-nous/devrions-nous atteindre ?

• Nous devons commencer à relier les points 
entre eux

• Nous devons éviter les doublons

• La Suisse a besoin de robots plus petits que 
les autres pays (comme pour les autres 
outils agricoles).

Bilde von XAG und dogtooth
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Merci de votre attention

Camilo Chiang
camilo.chiang@agroscope.admin.ch

Agroscope good food, healthy environment
www.agroscope.admin.ch
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